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Подключение к материнской плате. USB кабель 

Используя комплектный USB кабель (Рисунок 1), подключите 

контроллер к материнской плате. Со стороны контроллера используется 

разъем USB Type C, со стороны материнской платы – USB 9-pin. 

 Обратите внимание, что разъем USB 9-pin как на кабеле, так и на 

материнской плате, имеет ключ – защиту от неправильного подключения. 

Такие разъемы маркируются как JUSB или FUSB (Рисунок 3). 

Подключение контроллера к материнской плате некомплектным 

кабелем (USB Type A – USB Type C, Рисунок 2) допускается при условии, 

что кабель удовлетворяет требованиям стандарта USB2.0 и выше. 

 

Рисунок 3. Разъемы USB2.0 9-pin на материнской плате 

 

Все подключения к контроллеру и к материнской плате проводите 

при выключенном питании. Применяйте меры по защите от 

возникновения электростатических разрядов: увлажняйте воздух, 

работайте в спец. одежде с заземляющим браслетом и прочее. 

Рисунок 1. Комплектный USB кабель Рисунок 2. Сторонний USB кабель 
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Установка программы управления и ввод команд 

Важно! Все ссылки на установочные команды и файлы находятся 

на странице проекта и периодически обновляются – ссылка.  

Далее в инструкции рассматриваются лишь нюансы установки в 

различных операционных системах. 

HiveOS 

Перед установкой программы обязательно обновите HiveOS до версии 

hiveos-0.6-227-stable@240530 или выше, следуя следующим шагам: 

1) Зайдите в "Удаленное управление" - "Hive Shell старт" 

2) Пропишите команду hive-replace --list 

3) Выберите пункт из списка "Latest Stable" (обычно это пункт номер 1) 

и дождитесь ее установки 

Управление и мониторинг контроллера в HiveOS осуществляется 

посредством команд, отправляемых на риг удаленно (Рисунок 4). 

 

Рисунок 4. Иконка для отправки удаленных команд на риг 

Кликнув на иконку, откроется окно для ввода команд (Рисунок 5). 

 

Рисунок 5. Окно для ввода команд 

Для начала работы с контроллером необходимо установить 

управляющую программу на риг. Сделать это можно, используя команды для 

установки – ссылка.  

 

 

https://telegra.ph/Napalm13-Autofan-08-15
https://telegra.ph/Napalm13-Autofan-08-15
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RaveOS 

Управление и мониторинг контроллера в RaveOS осуществляется 

посредством команд, отправляемых на риг удаленно через консоль 

(Рисунок 6). 

 

Рисунок 6. Иконка для отправки удаленных команд на риг 

После ввода логина и пароля, на экране откроется виртуальный 

терминал, предназначенный для ввода команд и просмотра ответов. 

Чтобы начать использовать контроллер, необходимо установить 

управляющую программу на риг. Сделать это можно, используя команды для 

установки – ссылка.  

OS.dog 

Для работы контроллера с OS.dog необходима версия операционной 

системы 2.45 и выше. Обновить версию ОС можно командой upgrade. 

 Дополнительная установка программ не требуется, контроллер 

поддерживается системой нативно. 

Ввод команду осуществляется через вкладку Действия > Произвольная 

команда (Рисунок 7). 

 

Рисунок 7. Окно ввода команд для контроллера в системе OS.dog 

https://telegra.ph/Napalm13-Autofan-08-15
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Ubuntu/Linux 

Для работы управляющей программы вам потребуется Ubuntu версии 

20.04 и выше или Linux подобная система с поддержкой библиотеки 

glibc 2.29. 

Чтобы начать использовать контроллер, необходимо установить 

управляющую программу на риг. Сделать это можно, введя команды для 

установки в стандартный терминал вашей системы – ссылка.  

Windows 

Для работы управляющей программы вам потребуется Windows версии 

10 и выше. 

Для начала работы с контроллером необходимо установить 

управляющую программу на риг. Сделать это можно, скачав и запустив 

установочный файл – ссылка.  

Если вы ранее уже устанавливали себе управляющую программу для 

Windows, то перед установкой новой версии необходимо сначала удалить 

старую. Для этого воспользуйтесь командой для удаления, описанной в 

разделе «Программа управления. Командная строка». 

Программа прописывается в автозагрузку и стартует сразу, перезапуск 

системы после установки не требуется. 

Управляющая программа для Windows содержит в себе как графический 

интерфейс, так и интерфейс командой строки. 

  

https://telegra.ph/Napalm13-Autofan-08-15
https://telegra.ph/Napalm13-Autofan-08-15
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Программа управления. Командная строка 

Интерфейс командной строки является базовым и доступен во всех 

вышеперечисленных операционных системах. 

Получение списка доступных команд 

Чтобы увидеть список команд доступных для управления наберите: 

napalm13 help 

Вывод будет содержать в себе расширенный список команд с 

различными аргументами и пояснениями к ним. 

Используя команды из списка, можно управлять контроллером и 

получать от него информацию.  

Вывод состояния контроллера 

Для получения информации от контроллера, в том числе о номере его 

USB порта, наберите команду (Рисунок 8): 

napalm13 info  

 

Рисунок 8. Ответ контроллера на запрос napalm13 info 

 

Номер порта, на котором находится контроллер, указан в строке Port. 

 



  

    9 

 

Поскольку управляющая программа поддерживает одновременную 

работу с несколькими контроллерами, каждая команда настройки должна 

содержать в себе номер USB порта контроллера, которому адресована 

команда. Если вы не указываете конкретный номер USB порта, то команда 

будет адресована ко всем контроллерам в системе. 

Как видно из рисунка выше, контроллер также предоставляет 

информацию о скорости и состоянии подключенных вентиляторов, включая 

номер задействованного разъема, порогах минимального и максимального 

ШИМ сигнала, напряжении, токе и потреблении вентиляторов, температуре 

окружающего воздуха и других параметрах.  

Список отображаемых параметров может меняться в зависимости от 

версии и комплектации контроллера. 

Обнаружение и калибровка вентиляторов 

Чтобы запустить процесс обнаружения и калибровки вентиляторов 

примените команду: 

napalm13 calibrate port 0 

Здесь параметр port номер USB порта, на котором находится 

контроллер.  

Просмотр доступных источников температур 

Для получения списка источников температур наберите: 

napalm13 hw  

 

Рисунок 9. Ответ контроллера на запрос napalm13 hw 
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Рисунок 9 содержит в себе список источников температур, доступных 

для выбора. Программа определяет и группирует источники по типам: ядро, 

память и хотспот видеокарты; а также вычисляет самую высокую 

температуру каждого типа.  

После установки программы, в качестве активного источника 

температуры по умолчанию применяется самое горячее ядро видеокарты 

(пункт Hottest GPU Core, Рисунок 9) с целевой температурой 60 градусов. 

Выбор источника температуры 

Для самостоятельного задания активного источника и целевой 

температуры наберите команду: 

napalm13 target 60 source 1  

Здесь target целевая температура в градусах, а source номер пункта из 

списка источников температур предыдущей команды (Рисунок 9). 

Установка рабочего режима контроллера 

Контроллер имеет три режима работы: 0 – автоматический USB режим, 

1 – автономный режим по собственному датчику температуры, 2 – ручной. 

Например, при необходимости перевести контроллер в ручной режим 

работы наберите команду: 

napalm13 mode 2 port 0   

Здесь mode номер режима работы, а port номер USB порта, на котором 

находится контроллер. 

Задание скорости в ручном режиме 

Для задания скорости в ручном режиме наберите: 

napalm13 speed 70 port 0  

Здесь speed это % ШИМ сигнала от 0 до 100, а port номер USB порта, 

на котором находится контроллер. 

Обратите внимание, что текущие % скорости вентиляторов и задаваемые 

% ШИМ сигнала могут не совпадать – это нормально, так как скорость 

показывается в % от максимальных оборотов, а скорость от ШИМ сигнала 

зависит нелинейно. 
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Параметры ШИМ сигнала 

Контроллер имеет изменяемые параметры управляющего ШИМ сигнала: 

минимальные и максимальные пороги, частоту и направление регулировки. 

Если вы хотите изменить порог минимального ШИМ сигнала, наберите: 

napalm13 min 20 port 0 

Здесь min это % минимального порога ШИМ сигнала от 0 до 75, а port 

номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Если вы хотите изменить порог максимального ШИМ сигнала, наберите: 

napalm13 max 90 port 0 

Здесь max это % максимального порога ШИМ сигнала от 25 до 100, а 

port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Контроллер поддерживает изменение типа выдаваемого ШИМ сигнала: 

1 – прямой, 2 – реверсивный. Для изменения направления регулировки 

воспользуйтесь командой: 

napalm13 dir 1 port 0  

Здесь dir это направление регулировки (т.е. тип сигнала), а port номер 

USB порта, на котором находится контроллер. 

Если вы хотите изменить частоту ШИМ сигнала, наберите: 

napalm13 freq 25 port 0  

Здесь freq это частота ШИМ сигнала от 15 до 35 в единицах кГц, а port 

номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Изменение параметров ПИД регулятора 

Для настройки скорости реакции контроллера на изменение 

температуры, получаемой по USB от рига, вы можете настроить 

коэффициенты ПИД регулятора: 

 napalm13 p_temp 8 port 0   

Здесь первый параметр это имя коэффициента (p_temp, i_temp, 

d_temp) и его значение, а port номер USB порта, на котором находится 

контроллер. 

Подробнее о настройке ПИД вы можете прочитать в разделе «ПИД 

регулятор. Настройка коэффициентов». 



  

    12 

 

Работа с собственным датчиком температуры 

Если вы используете контроллер в автономном режиме работы, когда 

источником температуры выступает подключаемый датчик, то вам 

необходимо настроить отдельный ПИД для датчика температуры и задать 

ему температурную цель.   

Для настройки коэффициентов ПИД регулятора наберите: 

napalm13 p_sensor 8 port 0  

Здесь первый параметр это имя коэффициента (p_sensor, i_sensor, 

d_sensor) и его значение, а port номер USB порта, на котором находится 

контроллер. 

Для задания целевой температуры датчика, наберите:   

napalm13 sensor_target 45 port 0  

Здесь sensor_target целевая температура в градусах цельсия, а port 

номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Настройка дополнительного канала регулировки 

Контроллер имеет 2 группы разъемов для управления вентиляторами. 

Управление этими группами может быть как общим, так и раздельным. Для 

включения раздельного режима регулировки используйте команду: 

napalm13 split 1 port 0 

Здесь split номер режима работы (0 – общая регулировка, 1 – 

раздельная регулировка), а port номер USB порта, на котором находится 

контроллер. 

Для отдельной группы разъемов можно задать собственный режим 

работы, настроить частоту сигнала и ограничения скорости по аналогии с 

общим режимом.  

Например, чтобы перевести дополнительную группу контроллера в 

ручной режим работы наберите: 

napalm13 addmode 2 port 0  

Здесь addmode номер режима работы (0 – автоматический USB режим, 1 

– автономный режим по собственному датчику температуры, 2 – ручной), а 

port номер USB порта, на котором находится контроллер. 
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Для задания скорости дополнительной группы в ручном режиме 

наберите: 

napalm13 addspeed 70 port 0 

Здесь addspeed это % ШИМ сигнала от 0 до 100, а port номер USB 

порта, на котором находится контроллер. 

Если вы хотите изменить порог минимального ШИМ сигнала для 

дополнительной группы разъемов, наберите: 

napalm13 addmin 20 port 0 

Здесь addmin это % минимального порога ШИМ сигнала от 0 до 75, а 

port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Если вы хотите изменить порог максимального ШИМ сигнала для 

дополнительной группы разъемов, наберите: 

napalm13 addmax 90 port 0 

Здесь addmax это % максимального порога ШИМ сигнала от 25 до 100, а 

port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Для изменения направления регулировки дополнительной группы 

разъемов воспользуйтесь командой: 

napalm13 adddir 1 port 0 

Здесь adddir это направление регулировки: 1 – прямое, 2 – реверсивное, 

а port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Если вы хотите изменить частоту ШИМ сигнала для дополнительной 

группы разъемов, наберите: 

napalm13 addfreq 25 port 0  

Здесь addfreq это частота ШИМ сигнала от 15 до 35 в единицах кГц, а 

port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Настройка сторожевого таймера 

Контроллер имеет функцию сторожевого таймера, который следит за 

наличием обмена данными между контроллером и ядром, и перезагружает 

контроллер в случае потери связи. Для включения таймера используйте 

команду: 

napalm13 watchdog 1 port 0 
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Используйте значения 0 – для выключения, 1 – для включения, и 

команду port задания номера USB порта, на котором находится контроллер. 

Обратите внимание, что изменённые настройки сторожевого таймера 

вступят в силу только после перезапуска питания контроллера. 

Возврат к заводским настройкам 

Помните! Вы всегда можете сделать возврат контроллера к заводским 

настройкам, для этого воспользуйтесь командой: 

napalm13 reset port 0 

Где port номер USB порта, на котором находится контроллер. 

Логирование 

Управляющая программа поддерживает логирование событий и ошибок. 

Включение или выключение выбранного типа логирования использует 

аргументы on и off. 

Для настройки логирования событий воспользуйтесь командой: 

napalm13 logevents on 

Для настройки логирования ошибок воспользуйтесь командой: 

napalm13 logerrors off 

Для просмотра файла логов воспользуйтесь командой: 

napalm13 view log 

Для того, чтобы скачать файл логов себе на компьютер, воспользуйтесь 

командой: 

napalm13 download log (доступно только для HiveOS) 

Остановка и запуск ядра контроллера 

В некоторых случаях вам может потребоваться остановить ядро 

контроллера вручную. Например, это требуется сделать перед началом 

процесса обновления драйвера видеокарт Nvidia. 

Для остановки ядра вручную используйте команду: 

napalm13 stop 
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Ядро контроллера запускается автоматически при загрузке вашей 

системы. Для ручного же запуска ядра используйте команду: 

napalm13 start 

Удаление управляющей программы 

Чтобы удалить программу с ПК, введите команду (только для Windows): 

napalm13 uninstall 

Обновление программы 

Для систем HiveOS и Ubuntu/Linux предусмотрена возможность 

самообновления.  

Чтобы увидеть версии программ, доступных для обновления, введите 

команду: 

napalm13 update check 

Чтобы обновиться до стабильной версии программы введите: 

napalm13 update stable 

Для установки бета версии программы используйте команду: 

napalm13 update beta 

Внимание! Бета версия программы предназначена для тестировщиков и 

энтузиастов, если вы не уверены в своих знаниях, используйте только 

стабильную версию. 

История изменений управляющей программы 

Для просмотра файла с историей изменений управляющей программы 

используйте команду: 

napalm13 view changelog 

Для того, чтобы скачать файл с историей изменений себе на компьютер, 

воспользуйтесь командой: 

napalm13 download changelog (доступно только для HiveOS) 

Прочие команды 

Узнать текущую версию управляющей программы можно командой: 

napalm13 version 
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Для запуска графической оболочки воспользуйтесь командой: 

napalm13 gui  

Обратите внимание, что данная команда доступна только для Windows. 

Графическая версия для Ubuntu/Linux находится в разработке. 
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Программа управления. Графический интерфейс 

Графический интерфейс является дополнительным и поддерживается 

только частью операционных систем: Windows и OS.dog. 

HiveOS не имеет полноценной графической интеграции, но 

поддерживает вывод сообщений от контроллера на веб-страницу рига. 

Windows 

Графическое приложение обеспечивает возможность ввода команд и 

просмотра информации о состоянии контролеров и системы.  

Его можно спокойно открывать и закрывать по мере необходимости, это 

никак не повлияет на работу контроллера. 

Элементы управления панели (Рисунок 10) имеют графические и 

текстовые подсказки для интуитивного управления контроллером. 

Фактически, все настройки, представленные во главе о командной 

строке, имеют свое графическое представление на управляющей панели. 

 

 

Рисунок 10. Графический интерфейс панели управления контроллером 
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OS.dog 

После подключения контроллера в материнскую плату рига и через 

некоторое время после загрузки операционной системы, на web-странице 

рига появится панель с информацией от контроллера в графическом 

представлении – текущие температуры от датчиков и подключенные 

вентиляторы с нумерацией задействованных разъемов (Рисунок 11). 

На информационной панели присутствуют кнопки начала калибровки 

вентиляторов и быстрого перехода в окно настроек. Это также можно 

сделать, перейдя в: Тюнинг > Автофан @napalm13. 

 

Рисунок 11. Информационная панель 

В окне настроек (Рисунок 12) можно поменять режим работы 

контроллера, задать целевые температуры и настроить прочие параметры. 

После установки новых значений необходимо нажать кнопку Сохранить и 

подождать некоторое время для применения настроек. 

 

Рисунок 12. Окно настроек контроллера 

Настройки, не представленные в графическом виде, можно изменить с 

помощью текстовых команд.  
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HiveOS 

Управляющая программа для HiveOS поддерживает вывод сообщений 

от контроллера на веб-страницу рига (Рисунок 13). Эти сообщения также 

отображаются в мобильном приложении и в telegram боте, если таковой 

настроен. 

 

Рисунок 13. Пример вывода сообщений на веб-страницу рига 

 

Поддерживается вывод сообщений при следующих событиях: 

1) Установка управляющей программы успешно завершена 

2) Ошибка во время установки управляющей программы 

3) Старт управляющей программы 

4) Обнаружение подключенного контроллера 

5) Отключение контроллера 

6) Завершение процесса калибровки вентиляторов 

7) Обнаружение вышедшего из строя вентилятора 
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ПИД регулятор. Настройка коэффициентов 

Для поддержания заданной целевой температуры источника, контроллер 

использует алгоритм ПИД регулятора.  

Алгоритм ПИД регулятора сравнивает текущую температуру с целевой 

температурой и на основе разности этих двух температур вычисляет 

оптимальную скорость вращения кулеров. Контроллер пытается подстроить 

скорость вентиляторов так, чтобы текущая температура источника 

стремилась к целевой температуре. 

На управляющей панели представлены 3 коэффициента 

«ПИД Температуры»: P, I и D. 

Пропорциональная составляющая (P) вносит вклад в скорость 

вентиляторов пропорционально разнице текущей и целевой температуре. 

Чем больше разница температур, тем больше вклад коэффициента (P). 

Интегральная составляющая (I) влияет на скорость вентиляторов, 

в зависимости от суммы предыдущих разностей температур. Суммирование 

разностей будет продолжаться, пока текущая температура не станет равной 

целевой. Чем дольше текущая температура не соответствует целевой, тем 

больше вклад коэффициента (I). 

Дифференциальная составляющая (D) вносит вклад в скорость 

вентиляторов пропорционально скорости изменения текущей температуры. 

Чем больше разница температур источника между текущим и предыдущим 

измерением, чем больше вклад коэффициента (D). 

Устанавливаемые коэффициенты могут принимать целые значения в 

диапазоне от 0 до 30.  

Ориентировочные значения коэффициентов ПИД регулятора уже 

установлены в контроллере при его производстве. При настройке нужно 

отталкиваться именно от этих значений. 

К значениям заводских настроек всегда можно вернуться, сделав общий 

сброс контроллера. 
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Технические характеристики 

Напряжение питания силовой части: 12 – 24 В. 

Максимальная допустимая суммарная мощность: 225 Вт. 

Максимальный допустимый суммарный ток: 18,75 А. 

Разъем питания: PCIe 6-pin. 

Разъем для кулеров: 4-pin. 

Количество подключаемых кулеров: до 8 штук. 

Интерфейс и разъем для данных: USB Type C.  

Напряжение питания логической части: 5 В. 

Тип управления: широтно-импульсная модуляция (ШИМ, англ. PWM). 

Способ управления: автоматическая/ручная цифровая регулировка. 

Каналов управления: 2. 

Каналов мониторинга скорости: 8. 

Диапазон регулирования ширины управляющих импульсов: от 0 % до 100 %.  

Частота управляющих импульсов: от 15 до 35 кГц ±1 %. 

Амплитуда управляющих импульсов: 5 В ±5 %. 

Температурные датчики: встроенный – 1 шт.,  

внешний – 1 шт. (опционально). 

 

Все принимаемые контроллером настройки, кроме текущей и целевой 

температуры, записываются в энергонезависимую память. Общий ресурс 

энергонезависимой памяти – 30 тысяч записей. 
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Подключение вентиляторов и кабеля питания 

Для подключения кулеров контроллер имеет 8 штук 4-ех контактных 

разъемов с маркировкой от FAN1 до FAN8.  

Контроллер поддерживает два канала управления вентиляторами. В 

случае раздельной регулировки, разъемы группируются следующим образом: 

FAN2, FAN4, FAN5, FAN6, FAN7, FAN8 – основные; 

FAN1, FAN3 – дополнительные.  

При подключении мощных кулеров рекомендуется использовать 

разъемы в следующей последовательности (слева направо): 

FAN1 → FAN2 → FAN3 → FAN4 → FAN5 → FAN6 → FAN7 → FAN8. 

Для подключения питания используется 6-ти контактный разъем PCIe, 

промаркированный как ATX12V1 (Рисунок 14). Идентичный разъем питания 

устанавливается в видеокарты ПК. 

Внимание! Разъем ATX12V1 предназначен только для подключения 

кабеля питания 6-pin PCIe, во избежание повреждения контроллера, не 

пытайтесь подключать в этот разъем кабель питания процессора CPU. 

 

Рисунок 14. Разъем питания PCIe 6-ти контактный 

При подключении к контроллеру кулеров суммарной мощностью более 

150 Вт (ток более 12,5 А), у вашего блока питания провода должны быть не 

хуже 18 AWG, а разъем 6-pin PCIe должен быть полностью задействован, то 

есть иметь все 6 проводов. 

Использование переходников для питания регулятора крайне 

не рекомендуется. 
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Внешний датчик температуры 

USB контроллер поддерживает подключение внешнего температурного 

датчика (Рисунок 15), который подключается в разъем с отметкой «NTC.out» 

(Рисунок 16). Датчик имеет длину кабеля 100 см, а также позволяет измерять 

как положительные, так и отрицательные значения температур. 

Датчик может использоваться: 

- для получения дополнительной информации, например, о температуре 

воздуха на выходе из корпуса 

- как источник температуры в автономном режиме контроллера 

 

 

Рисунок 15. Разъем подключения (слева) и термодатчик (справа). 

Изображение датчика может отличаться 

 

 

Рисунок 16. Разъем «NTC.out» для датчика температуры    
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Выбор подходящего типа вентиляторов 

USB контроллер предназначен для подключения кулеров, 

поддерживающих управление при помощи ШИМ, поэтому и кулеры для 

использования с этими моделями следует выбирать с поддержкой 

ШИМ управления. 

Кулеры, поддерживающие управление при помощи ШИМ, как правило 

имеют 4-проводную схему подключения и разъем подключения с 4-мя 

контактами (Рисунок 17 и Рисунок 18).  

Для подключения кулеров регулятор оборотов имеет 8 разъемов с 4-мя 

контактами. Размеры и расположение контактов идентично разъемам, 

которые используются для подключения кулеров в материнских платах ПК.  

Для корректной работы подключаемые кулеры должны иметь 

стандартное расположение контактов, которое применяется в ПК 

(Рисунок 19). 

 

Рисунок 19. Распиновка 

Черный – земля, красный – 12 В, желтый – датчик тахометра, голубой – вход для 

управляющего ШИМ сигнала.  

Рисунок 17 Рисунок 18 
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На рынке бывших в употреблении кулеров встречаются 5-пин разъемы 

стандарта фирмы DELL. Для корректной работы с регулятором необходимо 

изменить порядок проводов в разъеме согласно иллюстрации (Рисунок 20). 

 

Рисунок 20. Приведение разъема DELL к стандарту ПК 

 

Также стоит отметить, что реплики (копии оригинальных кулеров) 

нередко имеют перепутанную цветовую маркировку – провод тахометра и 

вход управляющего ШИМ сигнала могут быть заменены местами друг с 

другом. В этом случае нужно поменять провода в разъеме местами. 

 

Кулеры 3 или 2-пин, не имеющие вход для управляющего ШИМ 

сигнала, при подключении к регулятору будут работать на 100% без 

возможности регулировки.  
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Расчет допустимой мощности вентиляторов 

Выбор вентиляторов по мощности осуществляется исходя из 

максимальной суммарной допустимой мощности регулятора – 225 Вт. 

 Максимальной мощности 225 Вт соответствует максимальный ток – 

18,75 А, т.е. суммарный ток кулеров не должен превышать эту величину. 

Потребляемый ток одного кулера указывается производителем на 

информационной наклейке (Рисунок 21). 

 

Рисунок 21. Информационная наклейка вентилятора QFR1212GHE 

 

Важно отметить, что обычно на наклейке указывается максимальный 

стартовый ток кулера, а его постоянное потребление может быть ниже. 

Несмотря на это, в расчетах используется именно стартовый ток, чтобы 

избежать даже кратковременного превышения допустимой мощности. 

Максимальный долговременный ток, который способен выдерживать 

один разъем для вентилятора составляет 3 А. 
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Крепление и размеры 

В комплект поставки контроллера входят: 

- плата контроллера – 1 шт. 

- кабель USB Type C – 9-pin USB 2.0, 50 см – 1 шт.  

- внешний датчик температуры, кабель 100 см – 1 шт. (опционально) 

- нейлоновая стойка для плат с клипсой М3х10 – 2 шт. 

- нейлоновый винт М3х6 – 2 шт. 

- пакет антистатический – 1 шт. 

Для крепления устройства на печатной плате предусмотрены 

отверстия М3 (Рисунок 22, Рисунок 23). Для предотвращения возможного 

короткого замыкания, использование металлических стоек для плат 

запрещается.  

 

Рисунок 22. Габаритные размеры печатной платы регулятора 

Плата, вид сверху. Размеры указаны в мм. Все крепежные отверстия – М3.  

 

Рисунок 23. 3D изображение контроллера  
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Подключение большого количества вентиляторов 

В случае, если вам нужно подключить к контроллеру большее 8-ми 

вентиляторов или подключить вентиляторы, мощность которых превышает 

допустимую контроллером, стоит воспользоваться одним из 

нижеперечисленных способов. 

Множество контроллеров 

Программное обеспечение, которое управляет контроллерами, 

поддерживает одновременное подключение и работу нескольких 

контроллеров. Если вам необходим контроль скорости всех вентиляторов, 

выбирайте этот способ. 

Расширители портов 

Вы можете воспользоваться расширителем портов «Model 2 AutoFan» 

(Рисунок 24). 

 

Рисунок 24. Расширитель портов «Model 2 AutoFan» 

Главным минус такого решения, по сравнению с предыдущим, является 

то, что подключенные через расширитель портов вентиляторы, не будут 

отображаться в вашей операционной системе. 

Вентиляторы, подключаемые к расширителю портов, питаются от 

разъема питания расширителя и управляются контроллером, к которому 

подключен расширитель. 

«Model 2 AutoFan» позволяет подключать до 8 штук 4-пин кулеров 

суммарной мощностью до 225 Вт (18,75 А). Рекомендации по питанию 

расширителя совпадают с таковыми для USB контроллера, приведенными в 

разделе «Подключение вентиляторов и кабеля питания». 
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В комплекте с расширителем портов поставляется крепеж и кабель для 

подключения к контроллеру. 

Для крепления расширителя портов, в печатной плате предусмотрены 

отверстия М3 (Рисунок 25). Для предотвращения возможного короткого 

замыкания, использование металлических стоек для плат запрещается.  

 

Рисунок 25. Габаритные размеры печатной платы «Model 2 AutoFan» 

Плата, вид сверху. Размеры указаны в мм. Все крепежные отверстия – М3.  

 

«Model 2 AutoFan» так же может выступать в качестве самостоятельного 

устройства при подключении к материнской плате, подробнее об этом вы 

можете прочитать в инструкции к «Model 2 AutoFan». 
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О ревизии руководства и версиях ПО контроллера 

Ревизия настоящего документа – №8. 

Текущий документ содержит актуальную информацию применительно к 

контроллерам: 

1) Ревизии 6 и с программным обеспечением версии 2.2. 
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